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Velocidad angular y derivadas de vectores
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Velocidad angular y derivadas de vectores
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Variacion del médulo
del vector posicion respecto al
Sistema movil

Variacion por rotacion
del sistema de coordenadas moviles
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La velocidad angular y la aceleracion lineal
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Traslacionales




Traslacionales: Equilibrio
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Coordenadas polares, cilindricas y esféricas
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Centrifuga

14



éCentrifuga?

15



Coriolis




Péndulo Foucault
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